
233 אאא
Jאאאאאא 

 
 

- 81 - 

F7J13EאאאK
FאאאE

0

e(t)


א

t t

m(t)
א

1
KP

0




אאאאאאאאאא
אW



dt
dtKtKm(t) DP +=

F2J38EDP KtKm(t) +=


אאאF2J28E
אאאאאאאvTK


2-4-7K אאאאPID-Controller
אאאאאאא

אאאאאאF2J29KE
אF2.39EאW


F2J39Ee(t)
dt
dKe(t)dtKe(t)Km(t) D

t

0
IP ∫ ++=


Fm(t)Eא،Fe(tEEאFאKE
 

F2J28Eאאא . 


